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산업현장에서실증된 Physical AI

Physical AI도입을통한
차세대제조경쟁력확보방안
Deloitte가구현한 Physical AI 

: 현장의가변성을극복하고, 제조의유연성을완성

Image generated by AI
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이중희 파트너

Physical AI 리더| 컨설팅부문

한국딜로이트그룹

오늘날제조현장은인력부족, 안전규제강화, 공급망재편이라는복합적위기에직면했습니다. 

이제기업의경쟁력은단순자동화를넘어현장의가변성을

스스로인지하고최적화하는‘지능형제조환경’구축에달려있습니다.

딜로이트는Vision AI와로봇제어기술을융합한실증프로젝트를통해

고위험·고정밀공정의자동화가능성을현장에서검증해왔습니다. 

또한글로벌로봇및센서기업들과의파트너십을기반으로, 산업별특성에최적화된

딜로이트고유의 Physical AI 구현모델을지속적으로고도화하고있습니다.

본리포트는다년간축적된실무경험과방법론을바탕으로, 기업이지능형제조환경으로

도약하기위한 Physical AI 실증사례와실행방향을제시합니다.

Leader’s Message

joonghlee@deloitte.com

02-6676-3175

Physical AI는미래산업현장의경쟁력을결정합니다.
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기술적
한계

Physical AI는기존자동화로봇인프라가직면한 ‘현장의비정형성·가변성’을극복하고, 스스로인지·판단함으로써, 제조공정의
지능화를실현하는핵심인프라로부상했습니다. 

Physical AI가왜부상하고있는가?

제조경쟁력의핵심인프라로급부상

로봇도입의수요증가

로보틱스기술의
성숙및도입비용하락

(로봇기술의진화) Vision AI와고성능센서의
결합으로 ‘지능형모델’로진화

(ROI 실현가능)디지털트윈으로실패리스크와시간
단축 →로봇도입단가하락(매년2.3%~3.9% 하락) 

→대기업포함, 중견·중소기업도입증가

노동·인구구조
변화

(노동공급절벽)생산가능인구감소및고령화심화

(숙련단절) 제조숙련공은퇴가속및제조업종기피
현상 심화 →만성적노동력부족

(위험작업기피) 산업안전규제강화
→고위험작업의대체수요증가

제조거점의
자국회귀

(비용증가상쇄)지정학적리스크와관세장벽대응 →

생산시설이본국및인접국회귀 →고임금, 운영비용증가
→초고효율ㆍ자동화 요구증가

(유연생산)시장불확실성증가→스스로판단하고
경로를변경하는유연생산체계요구증대

Push

Move

Pull

기존로봇의한계 Physical AI의현장본격전개

실제현장의가변성대응에한계

인지및판단의부재

단순반복에특화→비정형작업
대체에한계

돌발상황등예외대응에한계로
사고유발가능성상존

동적인환경변화에맞춘최적경로
생성이불가능

운영적
한계

높은도입문턱과유지보수비용

설치, 티칭(Teaching) 및미세
보정까지막대한시간소요
→ 즉각적인라인가동불가

공정변경및이상발생시매번로봇
프로그램재설정

제조사별상이한언어와조작체계로
숙련된로봇엔지니어확보에제약

기존로봇에'뇌(지능)'와 '감각’부여
→기술적ㆍ운영적한계극복

자율판단및
의사결정

돌발상황자율대응→
최선의대안판단및행동

장애물회피, 최적동작경로
생성→공정효율극대화

Think & Plan

입체적
환경인식

비전(Vision)을포함한
촉각, 힘센서등다중감각
융합

고정된위치값없이
로봇의실시간자세최적화

See & Sense

직관적학습및
정밀한동작

자연어명령(LLM 결합)을
통해작업지시를이해

숙련공의모방학습적용
가능
→ 라인변경및신규공정
투입시간단축

Learn & Act

I. Physical AI 등장배경
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Physical AI는고성능센서, AI, 로보틱스가결합된지능형시스템으로, 작업환경에최적화된폼팩터로구현되어물리적환경을
스스로이해하고자율적인판단과행동을수행합니다.

Physical AI는무엇인가?

Physical AI의정의

물리세계를스스로인지·이해하고, 최적의
의사결정을내리고,동작하는 지능형시스템

Physical AI

AI

로보틱스

센서

Physical AI의핵심기술및프로세스

Robotics

AI

센서

초정밀 ·입체적인지, 실시간상황추론과의사결정실행및
정확하고섬세한동작구현

객체와환경의입체적인지

고성능센서(LiDAR, 초음파, 촉각등)의 다변화

센서자체의소형화, 저전력화, 비용감소

Vision AI 기반상황추론및자율적판단실행

Vision AI의정밀인식 (2D/3D, 6D Pose)

→LLM으로분석·이해→강화학습으로자율판단

고성능GPU와엣지컴퓨팅
→방대한데이터실시간처리및초저지연반응

시뮬레이션및디지털트윈→현장티칭기간단축

정확하고정밀한움직임실현

모터, 드라이버등액추에이터의고도화

다자유도매니퓰레이터와 소프트로보틱스의
발전

행동 · 보정
(Act & 

Correction)

추론
(Reasoning)

인식
(Perception)

Physical AI의핵심폼팩터

휴머노이드

다관절
로봇

사족보행
로봇

AMR

자율주행차

Physical AI는환경과작업특성에
최적화된폼펙터로자율적업무수행가능

인간동작을모방해현장
작업을지원

정밀·반복작업에최적화된
로봇

험지·접근불가환경에서
민첩한작업수행

지능형내비게이션기반으로
자율주행물류임무수행

다른로봇과지능형처리
매커니즘공유

자율이동·임무수행
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Robot

행동·보정

Physical AI는인지–추론–행동의실시간피드백루프를통해동작하며, 실행중발생하는오차와돌발변수를즉각감지하고
스스로동작을수정하는 ‘실시간보정능력’을통해현장의가변성을극복하고운영의영속성을완성합니다. 

Physical AI는어떻게동작하는가?

행동명령
이해

피드백
(실시간관측)

지시사항

“ 현재왼쪽에 OO, 
오른쪽엔상자위치＂

“ OO를상자에넣기
위해선

1.OO에그리퍼를
위치시킨다.

2.그리퍼로 OO를
집는다.
…                       “

현재로봇
상태이해

“OO를
상자에
넣어라”

관절및
그리퍼의
변화량

환경인식

AI

추론

추론모델
(Multimodal)

행동모델

최적행동결정
(Planning)

로봇이동경로
생성

동작명령생성

?

Physical AI의수행절차예시

센서

인식

Physical AI 동작원리

LLM

Vision

입체적인지, 자율적판단및정밀실행의
구조로지능화된제조운영체계실현

인지와행동
동시실행

인식후행동(단계적)이아닌
행동하며재인식(동시적)하는구조
→인지-판단-행동이실시간순환

작업환경에따라최적의형태로
지능이구현

자율적판단

가변성높은
현장인지

멀티모달센서퓨전기술을활용
→ 주변환경과작업대상의
상태를다각도로인식

입체적인지

피드백보정
능력보유

정확도보다‘보정능력’이핵심
(실행중발생오차를빠르게감지)

→ 운영시발생하는예외상황을
스스로처리

AI 모델에매몰되지않고, 실제
현장에서의피드백반영
→ 비즈니스가치극대화

정밀실행및보정
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딜로이트는로봇및센서분야의제조전문기업과파트너십을구축하고, 산업별실증사례에기반한독자적인 Physical AI 구현
모델을통해, 고위험·고정밀제조공정의자동화가능성을검증하고고객맞춤형산업자동화모델을구축하고있습니다.

Physical AI는제조현장에어떻게도입되고있는가?

Deloitte의 Physical AI 구현모델

딜로이트컨설팅부문 – Physical AI 전담팀

딜로이트협력사 –로봇 ·센서등제조전문기업

딜로이트와협력사의 E2E 협업모델을통해 Vision AI와정밀로봇제어기술결합

제조현장지능화의표준을제시하고차세대스마트팩토리구현을위한시너지창출

Vision AI·ML솔루션구축산업군별AI PoC컨설팅

현장도입전략및모델설계

거버넌스, 리스크관리

품질보증체계

시스템통합솔루션제조·인프라로봇제어·센서기술

Deloitte가수행한Physical AI의제조현장적용사례

현장조사, 개발및기술검증(PoC) 진행후현장적용

단일공정자동화에서공장단위확장까지단계적 Scale-Up 프레임워크적용

현장중심의AI 적용모델
설계

정밀로봇제어기술

산업별시스템통합솔루션

정밀로봇제어와고감도센서기술 산업별프로세스최적화솔루션 시스템통합운영경험및노하우

Vision AI

Industrial

Robot

B社덮개결합공정자동화PoC

A社외관검사자동화

K社산업용케이블권치자동화

도축장동물복지실시간모니터링솔루션

뇌이미지자동주석화로신약개발가속화

스마트리테일: 매장CCTV 기반고객행동분석및매장최적화

1

2

3

4

5

6
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딜로이트는AWS Panorama를활용한영상데이터분석으로복지위반사례를자동탐지하고, 즉각적인대응프로세스를
구현했습니다.

도축장동물복지실시간모니터링솔루션1

(Pain point －현장이슈 ) : 현재직원이CCTV를수동으로확인하거나사후점검보고에의존해즉각적인위반탐지·대응이어렵고, 인력피로와관리사각지대발생

(Deloitte Solution－핵심기술및공법) 에지장치(Panorama)에서다중스트림실시간추론, 객체·행동인식모델, 다중데이터분석
CCTV 스트림기반‘생체징후·부상·부적절상호작용’감시, 대시보드로조치·추적

(Impact －적용성과) 네트워크제약환경에서도실시간대응, 규정준수강화, 사고·폐기감소및운영효율화실현

▪ 공법특성 : 적용기술 : 에지 장치(Panorama)에서다중스트림 실시간추론, 객체·행동 인식모델, 다중 데이터분석

▪ 적용효과 : 네트워크 제약 환경에서도 실시간 대응, 규정준수 강화, 사고·폐기 감소 및 운영 효율화

CCTV 영상을실시간분석해동물이상행동을감지·경고하며규정준수와운영효율을향상

Boom Arm

비정형영상데이터수집및인식

Vision AI로복지위반여부실시간판단

현장알림및즉각적대응체계실행
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딜로이트는AI 및컴퓨터비전기술을통해뇌조직지표를자동계량화함으로써, 연간 2,000시간에달하던분석공정을분단위로
단축하고신약후보물질평가의리드타임을획기적으로개선했습니다. 

뇌이미지자동주석화로신약개발가속화2

(Pain Point －현장이슈) 고비용·저효율공정 -신약개발초기단계에서저처리율(Low-throughput)기반의 ex-vivo 실험에의존→ 뇌조직의핵심지표(셀크기·형상, 투과성등) 측정에
시간과비용소요→연구원의수동분석으로신약후보물질평가의병목현상발생

(Deloitte Solution－핵심기술및공법) ①고해상뇌영상+ 앨런브레인아틀라스정합기술[영상리사이즈(Inkscape 활용) →이미지등록(빅워프)], ②ROI 생성및마스크 , ③
AI/컴퓨터비전기반자동주석·계량모델

(데이터표준화)고해상도뇌조직이미지확보및영상리사이즈(Inkscape)를통한전처리→ (정밀매핑)랜드마크설정을통해Allen Brain Atlas와실측영상의정합(BigWarp활용) 및
관심영역(ROI) 생성→ (지능형계량) AI/컴퓨터비전모델을투입하여주석화(Annotation) 및핵심지표(KPI) 산출자동화

(Impact－적용성과) 연간약2 000시간의조직분석시간이 1시간이상에서 1분수준으로단축, 동물실험사용저감및신약후보평가속도향상

컴퓨터비전·머신러닝기반으로뇌영상주석·계량을자동화해신약개발기간단축및비용절감실현

Boom Arm
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III.딜로이트사례로본실전적용



딜로이트는 Vision AI 기반의고객행동분석체계를통해오프라인매장의비정형데이터를전략적으로자산화하고, 직관중심의
매장운영을데이터기반의 ‘지능형실행체계’로혁신하였습니다.

스마트리테일: 매장 CCTV 기반고객행동분석및매장최적화3

(Pain Point －현장이슈) 직관에의존한매장운영의한계
데이터정량화부재: 고객행동의육안관찰과수동보고에의존→동선체류시간등핵심지표의객관적수치화불가→비효율적의사결정: 운영자의경험과직관에기반하여매장레이아웃및인력배치

(Deloitte Solution－핵심기술및공법) 지능형영상분석기반의운영체계구축
고도화된객체인식및추적: 컴퓨터비전기술(Object Detection, Tracking, Segmentation)을활용하여고객의이동경로및진열대상호작용데이터를실시간수집

인구통계및행동분석: 딥러닝모델기반으로연령·성별을추정하고, 고객별고유식별(Instance Segmentation)을통해개인화된행동패턴분석수행

데이터시각화및최적화엔진: AWS EC2 GPU 기반의고속추론을통해히트맵(Heatmap) 및동선맵을생성하고, 이를대시보드화하여매장레이아웃과직원배치를실시간가이드

(Impact －적용성과) 데이터기반의매장관리표준정립
운영효율성제고: 시각화된고객행동데이터를바탕으로상품진열과인력배치를최적화하여현장운영의기민성확보→고객만족과데이터기반의동선개선을통한구매전환율및매출효율극대화

디지털거버넌스확보: 정성적판단에의존하던오프라인매장을정량적관리가가능한‘지능형매장(Smart Store)’으로전환

Vision AI 기반매장영상분석으로고객행동을자동파악하고매장운영을최적화

Boom Arm
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III.딜로이트사례로본실전적용



대상물체

딜로이트는 Vision AI 기반 6D 정밀가이던스와로봇제어를결합한 Physical AI로 ‘3단계조립공정’을자율화하며,지능형제조
공정실증을진행하고있습니다.

B社 –조립공정자동화 PoC4

Vision AI 기술과로봇정밀제어기술을융합하여핵심조립공정자동화지원

(Pain Point －현장이슈) : 조립공정의안전성과낮은
생산성제고
고위험수작업공정으로인한안전리스크

수동조립공정으로인한생산성및운영효율저하

작업자숙련도의존에따른품질편차와데이터관리한계

(Deloitte Solution－핵심기술및공법) 지능형·자율형
제조공정자동화솔루션제공
－산업용로봇과다양한 End-Effector를활용한 AI 기반
스마트자동화공정구현

생산환경데이터를활용한비전AI 모델구축

비전인식정보를기반으로로봇의작업위치와방향을
정밀하게제어하여자동화품질향상

(Impact －적용성과) 조립공정단축및품질일관성확보
다관절로봇연동정밀결합자동화

고위험수작업공정제거및안전성확보

후속양산라인확장가능성검증

Vision AI Robot Control

이미지데이터스캔 Vision AI 인식 로봇제어 End-Effector 제어 대상물체제어

“Robot Arm”
“Vision센서”

Vision AI 모델 대상이미지획득 Object 특징추출

Object 인식 대상물체정보추출

Object 1 정보추출

: 사전학습 : Vision 센서 : 관심영역추출
…

[공정자동화프로세스]

+

보조Tool

정밀픽킹 정밀조작 공정간이동

정렬·배치

조립·끼워맞춤

분류·정렬

삽입·정합

체결·고정

압착·누름

“실시간대상물체정보기반으로
다양한End-Effector를제어하여고난이도제조공정을수행”

(좌)로봇기본기능Test

(우) Vision 센서Test

Object 1 정보추출

Object 1 정보추출
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딜로이트는AI 기반비전기술을활용하여기존비전검사시스템의한계를개선하고, 미세검출기술을통해 1mm 크랙까지
정밀하게판별할수있는지능형검사체계를구현하고있습니다.

A社외관검사자동화5

마킹불량및크랙판별을위한비전시스템구축으로장비품질검사정확도향상및공정효율개선

(Pain Point －현장이슈) 대상물의접착제도포및
점화제, 크랙인식에서오인식·미검출등검사신뢰성저하
접착제도포상태및점화제미인식

먼지와정상범위의갈라진형상을모두크랙으로판별

(Deloitte Solution－핵심기술및공법) 마킹불량및
크랙인식프로세스및판정을비전시스템구축
산업용비전장비와AI 인프라를활용한자동검사환경구축

실제생산공정환경을반영한데이터수집체계를기반으로
AI 모델개발

딥러닝기반이미지분석기술을적용하여제품식별및품질
검사를자동화

(Impact －적용성과) 기존시스템검사정확도향상
비전기술과생산설비를연계한지능형검사시스템적용

다양한비전기술을활용한검사구조설계

생산환경에최적화된비전기반품질검사시스템설계

마킹불량
개선

크랙
오인식개선

불량인식 알고리즘Pipeline

마킹

마킹

크랙

먼지

도장손상

정상적인
갈라짐

Vision 센서

에어
블로워

마킹영역검출 마킹불량판별 문자인식

최종판정 데이터증강

재학습을통해최적모델제작

VisionAI모델기반마킹영역
인식

VisionAI모델기반마킹불량판별
정상, 불량판정모델적용

OCR기술기반문자인식
정상문구와비교로누락확인

오인식현상분석및 불량판별임계값최적화
불량발생시알람신호및불량위치자동전달

불량데이터생성: 번짐및줄무늬특징을
정상데이터에적용
광학환경변화: 조명, 명암변화
기하학적변환: 이동, 회전적용

대상물체정보생성
노이즈제거및
정규화

크랙인식

도장손상확인 판정

Vision센서기반대상체정보
변환

표면외의주변배경데이터제거
필터를사용하여노이즈감쇠

형상데이터를기반으로표면
이상여부를확인
정상형상과의비교를통해AI 

기반으로결함여부를자동판별

원래도장색으로masking 하여
도장이손상된부분이있는지식별

최종판별후크랙또는도장손상이
있을경우알람신호및해당위치
전달
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딜로이트는 Vision AI기술을활용하여케이블권치공정에서플랜지기울기와선재감김상태를실시간으로인식하고, 수작업
중심공정을자동제어체계로전환하여운영효율을개선하고있습니다.

K社산업용케이블권치자동화6

케이블권치자동화시스템개발및구축

(Pain Point －현장이슈) 플랜지휨검사및케이블
권치공정의품질저하
수작업중심공정으로인한인건비부담및인력운영의
구조적비효율존재

작업자육안판단에의존해오정렬·재작업발생

(Deloitte Solution－핵심기술및공법) Vision AI 

기반권치공정자동화프로세스및시스템구축
산업용카메라및조명장비와AI 인프라를기반으로한비전
검사환경구축

딥러닝기반이미지분석기술과컴퓨터비전기술을결합한
Vision AI 소프트웨어개발

실제운영환경과동일한조건에서데이터를확보하여
안정적인AI 모델운영기반마련

(Impact －적용성과) 기존수작업공정의무인화로
인건비절감

Vision AI 기반케이블위치추적

공정자동화구조설계

설비다중확장형아키텍처설계

시스템개선 알고리즘Pipeline

플
랜
지
휩
검
사
및

케
이
블
권
치
공
정
자
동
화

Left flange Right flange

Vision 인식
대상

정상드럼플랜지의기울기를사전
측정하여현재공정드럼플랜지휨
여부인식

오른쪽플랜지부분에서한바퀴회전후
선재가겹치게감긴모습

왼쪽오른쪽선재감김→
플랜지끝부분에서선재한바퀴겹쳐
감김
→반대방향으로감기위해드럼이동
시킴

Vision 인식대상

객체검출및안정화
AI 기반케이블감김영역을

자동인식
제품외곽영역을인식하여기준
위치를확인
장비의회전상태를분석하여
위치정보를산출

후보영역생성
영상분석을통해케이블
감김영역을자동검출

케이블감김위치산출
턴어라운드인식및신호

전송

Vision AI 기반영상분석을통해케이블
감김영역을자동인식
다양한상태를구분하는AI 모델을
적용하여분석정확도향상

분석결과를기반으로대상영역의
위치를식별
AI 기반모델을활용한1차후보영역
검출

영상변화분석을통해신규케이블
감김후보영역검출
추가관심영역설정

AI 기반영역인식과영상변화
분석을활용한관심영역설정

방향판별, 플랜지도달판단, 

케이블한바퀴겹쳐감김판단
드럼좌우이동신호출력

AI 기반분석기술과영상분석기술을
결합하여인식정확도향상↑
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Physical AI는비용·품질·생산성·안전을동시에개선하며제조운영을데이터기반의지능형시스템으로전환합니다.

Physical AI 도입으로무엇을기대할수있나?

3
생산성증대및공정효율화 (Higher Productivity & Process Efficiency)

24/7 무중단운영이가능하며, Cycle Time 단축과 Setup Time 감소를통해전체공정처리량을높이고변동성이높은제조환경에서도안정적으로생산성확보

4
안전성강화및리스크감소 (Enhanced Safety & Risk Reduction)

고온·고중량·협소공간등고위험작업을로봇이수행함으로써사고가능성을낮추고, 국제안전표준기반의제어체계를통해작업환경의안전성향상

5
확장성·유연성확보및데이터기반고도화 (Scalability, Flexibility & Data-driven Optimization)

비정형공정에도쉽게적용가능하며모듈형구조로라인간확장이용이하며,  Vision+Robotics융합데이터를기반으로예측제어, Digital Twin 기반의사결정등지능형제조
운영체계로지속고도화가능

1
비용절감및운영안정화 (Cost Reduction & Operational Stability)

불량·재작업·비가동시간(Downtime)을줄여비용을절감하고, 예측유지보수(Predictive Maintenance)를통해유지관리비용과운영리스크를감소시킴

2
품질일관성및정밀도향상 (Quality Consistency & Precision)

AI 기반Vision 인식·실시간보정기능을통해작업자의숙련도차이에서발생하는품질편차를최소화하고, 미세단위정밀작업에서도균일한품질을유지할수있음
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IV. Physical AI 도입효과



딜로이트는다수의유사프로젝트경험으로축적한 Physical AI 방법론을기반으로, 현장조사부터개발과기술검증(PoC)까지
단계적으로수행하고검증된결과를바탕으로실제현장적용까지추진합니다.

딜로이트는 Physical AI 도입을어떻게지원하는가?

[Phase I] 현장조사 [Phase II] 개발 [Phase III] 테스트 [Phase IV] 확산및안정화

현장조사및분석

프
로
젝
트
사
전
준
비

인터뷰및자료확보

작업형태및
공정프로세스분석

활용지표및작업패턴도출

Log 데이터수집및확보

AI 모델개발

H/W 개발

개발준비

사양선정

환경구성

개발설계

AI 모델

Robot

인프라

지표분석

Physical AI
시뮬레이션환경구성

Robot/Actuator Physical 모션개발

비전카메라실시간스캔연동

데이터전처리
학습데이터생성

AI 모델학습및검증

단위테스트

AI 모델,
로봇모션평가

시스템고도화

AI 모델개선

서비스표준화

실행환경가상화

로봇동작최적화

공통영역모듈화

동일/유사공정확산및
안정화

장애및오류분석

AI모델미세조정

운영환경분석

실제환경구성
(AI서버, 센서, 로봇등) Task 단위테스트

인프라분석

요구사항및KPI 정의

통합테스트

실시간제어검증

예외상황및오류처리테스트

현장적용테스트

실제공정내성능및
안정성검증

Pilot운영
제어로직개발및연동

인터페이스표준화
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V.딜로이트의 Physical AI 구축역량



딜로이트는 Physical AI 전문인력을기반으로전략수립부터AI 개발, 로봇통합제어, 현장확산(Scale-up)까지 End-to-End 

실행역량을제공해고객사의자동화전환속도를높이고기술리스크를최소화합니다.

딜로이트는 Physical AI 도입을어떻게지원하는가?

Physical AI 개발/운영및
product 개발 노하우, 전문성

Physical AI 설계·구현·운영(E2E) 역량보유
Vision AI개발, 로봇제어, 센서·설비통합, Edge/Cloud운영, 현장안정화

Physical AI 전주기를 End-to-End로구현가능한기술역량을보유

다수산업PoC 경험기반대규모자동화
Scale-Up 역량

방산, 중공업, 에너지, 제조등다양한산업에서 Physical AI PoC 수행경험
단일공정자동화에서공장단위확장까지단계적 Scale-Up 프레임워크보유

공정적합성최적화기반
Physical AI 모델적용

공정특성에맞춰Vision AI 모델, Robot Motion, 품질검사알고리즘최적화
실제생산라인에즉시적용가능한형태로구현

기존생산·운영Workflow와Physical AI 통합
Physical AI와설비제어(PLC), MES, ERP, 품질시스템을통합
부서간데이터흐름을연결하고생산운영사일로를제거

로봇시스템(Robot, PLC, Sensor 등) 구축

로봇시뮬레이션을통한OLP구현

설비예지보전개발·제조공정품질최적화

로봇사업전략수립, 실행방안및과제수행

Vision AI, 설비진단, 예측정비모델개발·실행

스마트팩토리및공장자동화전략및실행방안

이중희
Partner

AX 전략수립및자동화전환로드맵설계

Physical AI 비전아키텍처설계 및로봇연계

Vision AI 기반공정인식자동화모델개발

장창혁
Senior Manager

유건우
Senior Consultant
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V.딜로이트의 Physical AI 구축역량
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앱스토어, 구글플레이/카카오톡에서 ‘딜로이트인사이트’ 를검색해보세요.

더욱다양한소식을만나보실수있습니다.
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